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m Técnicas de Representacion de
1 ﬂz la secuencia de los

comando
movimientos
1.1 Definiciéon de comando 2.1 Representacion descriptiva simplificada
1.2 Sefiales de mando 2.2 representacion con vectores
1.3 Cadena de mando 2.3 Representacion abreviada por signos
1.4 Tipos de mandos 2.4 Representacion en forma de diagramas
1.5 Clasificacién del mando segun el 2.5 Esquemas circuirtales de mando

proceso de sefiales

1.6 Divisién de una cadena de mando
1.7 Cuadro de asociacion de elementos
neumaticos y electroneumaticos

1.8 Forma de energia para los comandos
1.9 Comparacion entre medios de
comando

@3 Elementos de aD4 EIementos eléctricos

electrénica ye lectroneumaticos
3.1 Tension eléctrica (E O U) 4.1 Elementos eléctricos de introduccion de sefales
3.2 Corriente eléctrica 4.2 Elementos de introduccion de sefiales manuales
3.3 Ley de OHM 4.3 Tipo de pulsadores
3.4 Conexiones de resistencias 4.4 Detectores de limite mecanico (final de carrera)
3.5 Potencia eléctrica (P) 4.5 Detectores de limite por proximidad
3.6 Electromagnetismo 4.6 Elementos eléctricos de procesamiento de

sefales
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ﬂ 5 Seguridad y
proteccmn

5.1 Especificaciones VDE (Asociacién
Alemana De Electricidad)

5.2 Proteccion a través de tensiones
reducidas

5.3 Separador de proteccion

5.4 Proteccién con conexion a tierra

5.5 Circuito de proteccion contra fallas de
corriente

5.6 Unidades de comandos

5.7 Colores para los botones

Diagrama
‘)7 Ladder

7.1 Estructura del diagrama Ladder

mg Simbologia

9.1 Simbologia neumatica (Norma I1SO 5599/1)

9.2 Simbologia eléctrica

QG Esquemas eléctricos

6.1 Identificacion de elementos eléctricos
6.2 Esquemas de comando

6.3 Comandos electroneumaticos

6.4 Esquemas electroneumaticos para
cilindros

6.5 Circuitos temporizados

6.6 Desarrollo de un comando

6.7 Condiciones marginales

‘)8 Ejemplos de circuitos

8.1 Taladro vertical

8.2 Circuito de una fresadora

8.3 Circuito de una condicién de emergencia que provoca
8.4 La despresurizacioén del cilindro

8.5 Circuito de una condicion de emergencia que provoca
8.6 La des energizacion del circuito eléctrico
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@)1 Fundamentos de control

@2 La energia eléctrica y sus caracteristicas

@D 3 Laelectrovalvulas

ﬂ4 Interruptores, sensores de proximidad y relevadores
@5 Dispositivos de salida electroneuméticos

@D 6 Técnica de disefio de sistemas electroneumaticos industriales

w7 Desarrollo, simulacion, conexion y puesta en marca
de sistemas electroneumaticos

QB Deteccion y correccion de fallas en
sistemas electroneumaticos




